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Hélicoptére actionné par la force musculaire humaine.

@ Aéronef de type hélicoptére actionné par la force muscu-
laire dont les hélices tournent en sens inverse.

La force musculaire des bras et des jambes est captée et
additionnée pour faire tourner les hélices.

Systéme mécanique comportant une seule courroie 3 l'aide
de poulies et de renvois capte |'énergie des bras et des
jambes et la distribue aux hélices.
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Hélicoptére actionné par 1la force
musculaire humaine

l'invention concerne un hélicoptére actiorné par la
force humaine destiné a s'élever dans l'air

Pour tirer le maximum d'énergie de 1 'étre humain il
est utilisé 1la force des bras plus la force des _ja-mbes

Un mécanisme décrit permet de capter 1'énergie
des Jjambes et des bras et de les transmettre aux

voiles hélices +tournant en sens inverse.
on trouve

I hélice & prise directe 2 axe de 1'hélice
& prise directe- 3 poulie goupillée sur

l'axe de prise directe 4 manivelle & main
commandant l'axe de prise directe 5 rotule

de manivelle & main 6 poulie du pédalier
conmandé par les pieds 7 poulie “de 1'hélice 2
sens inverse solidaire de 1l'hélice 8 8 hélice

4 sens inverse tournant librement autour de l'axe 2

9 axe de 1'hélice & sens inverse IO poulie
de renvoi IT poulie de renvoi I2 pédalier
vilbrequin commandé par les pieds I3 cabine
I4 <ressort I5 roue I6 tabouret

I7 courroie.
18 renvoi IS poulie de renvoi
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1l'axe 2 est commandé en prise directe par la manivelle

4 main et en méme temps par la poulie branchée
sur le pédalier 6 qui commande par la courroie

I7 1la poulie 3 et 1' hélice 1 qui tourne
dans un sens ' :

1'hélice voile 8 tourne en sens inverse “de 1'hélice I
elle est commndée par ,

la poulie 7 calée sur l'axe 9 tournant autour de
l'axe 2 cette poulie 7 regoit 1la puissance provenant
de la manivelle I2 commandant 1la poulie 6

poulie 6 par l'intermédiaire de la courroie I7
commande la poulie T .

Cette poulie 7 regoit en plus de 1l'énergie

par les pieds , 1'énergie fournie par les mains par
1'intermédiaire des renvois 18 et I9 (figure 3)
provenant de la manivelle 4 ¢tde la poulie 3

la courroie I7 capté et distribue 1la puissance des
pleds iz et capte la puissance des mains on 4 et 3
la distribue en 7 et 9 a4 1'hélice 8 en

inversant le sens de rotation

deux grandes hélices I et 8 tournant en sens inverse
en forme de voiles captent l'air pour s'appuyer
dessus

les hélices “ournent en sens inverse pour stabiliser
la cabine
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revendications

I - Aeronef de type hélicoptére actionné par 14
force musculaire caractérisé en ce que deux
hélices tournent en sens inverse,

L'une & prise directe (I ) , ltautre ( 8 )
tournant en sens inverse sont actionnées respectivement
par une manivelle ( 4 ) 2 main et par un pédalier ( I2 )
utilisant la force des bras et des jambes .

2 - Aeronef selon la revendicatior I caractérisé

en ce que on utilise en les additionnant 1la force
musculaire des bras et des jambes 7

@;gz > en captant 1'énergie par la manivelle (4)

pour les bras , et en captant 1l'énergie des jambes
par le vilbrequin ( I2 ) on additionne ces deux énergi
gies pour actionner 1les hélices

%3 - Aeronef selon .une quelconque des revendications
précédentes caractérisé en ce que avec une seule
courroie on capte la puissance des bras puis celle
des jambes et que l'on distribue 1l'énergie aux deux
hélices tournant en sens inverse;

@1g 2 et 3 >. ON capte l'énergie des bras

avec la manivelle (4) qui actionne directement
1'hélice (I ) et (2 ) et en méme temps la poulie
( 3 ) solidaire autour de laguelle passe la courroie
(17). On capte l'énergie des jambes par le
vilbrequin( I2 ) qui actionnne une poulie ( 6 )

autour de laquelle la courroie ( I7 ) et les renvois
(10 ) et ( II ) dirige l'énergie aux disques ( 3 )
et (7 ) et les fait tourner en sens inverse l'un
de 1'autre. Les renvoie ( I8 ) et ( I9 ) complétent

le systéme ’
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